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G rne 2

- Podstawa Opis robot
ustalenia

wg nakladow Wymiana istniejqcych opraw oswietlenia ulicznego
rzeczowych na wysiegnikach przy liczbie ramion 1. llos¢ lamp w

KNR 4-030610-01- | oprawie I OUSc - 100

090

wg naktadow Wymiana wysiegnikow oswietlenia zewnetrznego szt 8,00
rzeczowych mocowanych na stupie, ZN jednoramiennych o

KNR 4-030615-01- | diugosci wysiegu 0,65 m w kierunku osi drogi

020

wg nakladow Wymiana wysiegnikow oswietlenia zewnetrznego szt 1,00
rzeczowych mocowanych na stupie, wirowanym blizniaczym o

KNR 4-030615-01- | ciezarze do 15 kg

020

wg naktladow Montaz bezpiecznika, dla linii napowietrznej szt

rzeczowych nieizolowanej nn po wejsciu na stup
KNNR 50902-060-

020

wg nakladow

rzeczowych
KNR 5-101004-03-

040

wg nakladow

rzeczowych
KNNR 50605-050-

040

wg nakladow

rzeczowych
KNNR 50605-080-

040

wg nakladow

rzeczowych
KNNR 51304-010-
020

wg nakladow

rzeczowych
KNR 9-100101-

0179-190

Wciqganie przewodoéw w wysiegniki oswietleniowe na 25,20

ziemi YDY 3x2,5 750V

. Montaz uziomoéw poziomych w wykopie o glebokosci 12,00

do 0,80 m w guncie kategorii Il1]

Mechaniczne pogrqzenie uziomow pionowych
pretowych o Srednicy 16 mm w guncie kategorii 111

Badania i pomiary instalacji uziemiajqcej. Uziemienie szt 1,00

ochronne lub robocze, pomiar pierwszy

Przewoz materialow z demontazu samochodem kurs 1,00

skrzyniowym o tadownosci do 0,9t materialow
sztukowych. Zaladowanie | wyladowanie
reczne.Nawierzchnia kat. I-111

System kosztorysowania WINBUD Kosztorys Start (wer. 6.10)
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